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1.Rozhrani ovladace
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» Vyska ve stoje F
» \Vyska vsedé &
P Tlacitko nahoru e
» Tlacitko dolu &
P Tladitko zdmku
P Tladitko nastaveni @]

2.Inicializace nastaveni

P Pokud je systém abnormalni nebo se na ovladadi zobrazi "RST", je tfeba stojan
inicializovat. Inicializacni operace spociva v tom, ze stisknete a podrzite tlacitko < |, >,
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po dobu 5 sekund, dokud neuslysite zvukovy signal.

3.0vladani stolu

} Stisknutim tlagitka < T > posufite stdl nahoru, dokud nedosahne nejvy$si polohy.

} Stisknutim tladitka < | > posunete stll dolll, dokud nedos&hne nejnizsi polohy.

P Stisknéte tladitko < T > nebo < |, > a zaroven posurite stlll na kratkou vzdalenost.

4.Pamétova funkce

P Tento ovlada¢ mdlze uklddat 2 pamétové body.
P Posufite stil nahoru nebo dolt do pozadované polohy, poté kratce stisknéte <&€3> ,
Q
dokud se na displeji nezobrazi, S-" a, -" a poté stisknéte < § > nebo < % >

pro ulozeni aktualni polohy.



5.Nastaveni horni a dolni meze

P Systém podporuje omezeni vysky stolu.
Zplsob ovladani je nasleduijici: Stisknéte a podrzte soucasné < T >&< ] > po dobu 5 sekund
v prislusné vysce, dokud neuslysite zvukovy signal, ktery znamena, ze mezni poloha
byla Gspé&sné uloZzena. Kdyz je stll v horni poloviné zdvihu, je mezni poloha nejvy$&i polohou.
KdyZ je stdl v dolni poloviné zdvihu, je mezni poloha nejnizsi polohou.

P Zruseni vyskového limitu
Zplsob 1: Resetovani systému, horni a dolni limit se zruéi.
Zplsob 2: Spustte stll do horni nebo dolni mezni polohy, stisknéte a podrzte souc¢asné
tlatitka < T >&< | > po dobu 5 sekund, dokud neuslysite zvukovy signal, ktery znamena,

Zze mezni poloha byla Uspésné zrusena.

6. Zamknuti a odemknuti
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P Zamknuti: Kratce stisknéte < >, kdyz se na digitalnim displeji zobrazi "Loc",
coz znamena, Ze systém byl uzaméen a stll nelze zvedat ani spoustét.

P Odblokovani: Stisknéte a podrite <> po dobu 3 sekund, kdyz se na digitalnim displeji
nezobrazi ,Loc", to znamena, ze systém byl odblokovan.

7. Resetovani

p Pri vymeéné systému za novou nohu nebo pri potfebé resetovat tovarni nastaveni
parametrd stisknéte a podrzte soucasné <T>&<! > po dobu 10 sekund, &mz se
ozve dlouhy bzu&ak pro resetovani parametrt na tovarni nastaveni a vynuceni
inicializace.

8. Nastaveni ¢casovace

P Stisknéte soucasné tladitka < % >&< % >, dokud se na displeji ovladace nezobrazi 0,0 h,
poté stisknéte tladitko < T > nebo < |, > pro nastaveni ¢asovace po 0,5 hodinach
a automatické ukonceni nastaveni po 2 sekundach. V této dobé bude po vypnuti
regulatoru blikat desetinna Carka, ktera signalizuje, ze ¢asovac bézi.
Jakmile ¢asovacC dosahne nastaveného cCasu, ovladac 5krat pipne a automaticky se probudi.



9. Interné parametre

P Dlouze stisknéte <&3> na 15 sekund, na displeji regulatoru se objevi "S-x"
a "x" zacne blikat ("x" je skupina parametr(). V tomto okamziku stisknéte <3>
pro vstup do skupiny parametrl a nastavte prislu$né parametry.
Stisknutim tladitka < 7> nebo < | > pFepnéte skupinu parametrd.
Po Uspésném nastaveni se stisknutim tlacitka <€3> vratte do provozniho rozhrani.

Parametry, které Ize nastavit, jsou nasledujici:

a. “S-1” CM nebo INCH
0=CM, 1=INCH

b. “S-2” Nastaveni citlivosti antikolizniho senzoru
0: znamena vypnuto

1-8: citlivost

1: je nejméné citlivy

8: je nejcitlivéjsi



10. KOD CHYBY

KOD

MOZNA PRICINA

AKCE

EO1 Napéti hlavniho napajeciho zdroje vyssi nez 45 V. Zkontrolujte hlavni napajeci zdroj.
E02 Rozdil ve vysce ty¢e mezi obéma nohami je vétsi nez 1 cm. Inicializujte rdm. Obnovte provoz.
EO04 Doslo k chybé spojeni nebo komunikace s Fidici jednotkou. Zkontrolujte napajeci kabel Fidici jednotky.
EO5 Snimac narazil na prekazku a prestal pracovat. Uvolnéte tlagitko a znovu spustte.
EO6 Hlavni napajeci zdroj se nepodafilo spustit, pod 20V. Xgpmé?reﬁz? khala\éni napajeci zdroj nebo zkontrolujte hlavni
EQ7 Ochrana pfi chodu hlavniho napéjeciho zdroje pod 20V. Znovu pripojte napajeci zdroj. Obnovte napajeni.
EO8 Ram se pfi chodu naklani. Inicializujte ram. Obnovte provoz.
HOT 1. Teplota motor|:| je vy_soké. . ) . 1. Pockejte, ai’motor vY’chIadne. ) .
2. Doba chodu presahuje 2 minuty béhem 18 minut. 2. Nechte systém odpocivat alespon 18 minut.
E11 Motor 1 neni pfipojen. Zkontrolujte napajeci kabel motoru.
E12 Chyba v kanalu odbéru proudu motoru 1. Vymérite Fidici skFin.
E13 Vym'éﬁte Fic_lici'skfl'ﬁ. Motor 1 je mimo fazi Zkontrolujte motor a zjistéte, zda neni pripojeni fazového
a ma rozpojené fazové vedeni. vedeni abnormalni.
E14 Porucha Ha.IIO\,/a snl’gna(:e r'Tlotoru 1 Zkontrolujvt? Hallﬁvl.sigl:]él
nebo odpojeny Halluv vodic. nebo vymeénte napajeci kabel motoru.
E15 Zkrat uvnitf motoru 1. Vyménte motor.
E16 Zablokovany motor uvnitf motoru 1. Inicializujte rdm. Obnovte provoz.
E17 Motor 1 bézi $patnym smérem. Vymérite vodi¢ motoru nebo HallGv vodic.
E18 Nosnost motoru 1 je nad limitem. Snizte hmotnost odstran&nim predmétd.
E21 Motor 2 neni pfipojen. Zkontrolujte napajeci kabel motoru.
E22 Chyba v odbérovém kanalu motoru 2. Vyménte ovladaci skrirfiku.
E23 Motor 2 je mimo fazi a ma rozpojené fazové vedeni. \Z/:ggrt]?o;l;j:ce’rmgltg{ a zjistéte, zda neni pfipojeni fazového
E24 Porucha Ha.1||0\’/a sm’gﬂa(":e Totoru 2 Zkontrolujvt(:: Hallﬂv’§ig[1él
nebo odpojeny Halluv vodic. nebo vyménte napajeci kabel motoru.
E25 Zkrat uvnit¥ motoru 2. Vymérite motor.
E26 Motor zablokovan uvniti motoru 2. Inicializace r&mu. Obnoveni provozu.
E27 Motor 2 bézi Spatnym smérem. Vyméite vodi¢ motoru nebo HallGv vodic.
E28 Nosnost motoru 2 je nad limitem. Snizeni hmotnosti odstranénim predmétd.
E40 Ridici skfifika je sériové odpojena. Zkontrolujte propojovaci vodice.
E41 Chyba v sériovém signalu. Zkontrolujte pripojovaci vodie nebo vymeérite fidici skrifiku.
E42 Chyba EEPROM. Vymérite Fidici skiifiku.
E43 Chyba v antikoliznim ¢idle. Vymeéiite Fidici skFifiku.
E91 Motor 1 a motor 2 nejsou propojeny. Zkontrolujte oba pfipojovaci vodi¢e motoru.




