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OULADACA w QUEST

1.Rozhranie ovladaca
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» Vyska v stoji F
» Vyska v sede &
» Tlacidlo nahor 2
» Tlacidlo nadol &
» Tladidlo zdmku
P Tladidlo nastavenia @)

2.Inicializacia nastaveni

P Ked je systém abnormalny alebo sa na ovladadi zobrazi "RST", je potrebné stojan
inicializovat. Inicializa¢na operacia spociva v stladeni a podrzani tlacidla < | >,
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Potom stladte a podrzte tla¢idlo <{ > na 5 sekdnd, kym nebudete pocut pipnutie.

3.0vladanie stola

} Stlacenim tlacidla < T > posuUvajte stol nahor, kym nedosiahne najvyssiu polohu.
} Stlagenim tlacidla < | > posuvajte stdl nadol, kym nedosiahne najnizSiu polohu.

P Stlatte <1 > alebo < |, > pri kratkom pohybe stola na mal( vzdialenost.

4.Pamatova funkcia

P Tento ovldda¢ modze ulozit 2 paméatové body.

P Posurite stolik nahor alebo nadol na pozadovanU poziciu, potom kratko stlaéte <>,
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kym sa na displeji nezobrazi, S-* a, -" blikd, potom stlaéte < § > alebo < %>

na uloZenie aktualnej pozicie.



5.Nastavenie hornej a dolnej hranice

P Systém podporuje obmedzenie vysky stola.
Spdsob ovladania je nasledovny: stlacte a podrzte si¢asne <71 >&<J| > na 5 sekind
v prislusnej vyske, kym nebudete pocut zvukovy signal, ¢o znamena, ze limitna poloha
je uspesne ulozena. Ked' je stol v hornej polovici zdvihu, limitnad poloha je najvyssia poloha.
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P Zrusenie obmedzenia vysky
Spbsob 1: Resetovanie systému, vysoké a nizke obmedzenie sa zrusi.
Spbsob 2: Spustite stol do vysokého alebo nizkeho bodu limitu, stlacte a podrzte sucasne
na 5 sekind tlacidld < T >&< | > , kym nebudete pocut zvukovy signal, ¢o znamens,

Ze limitna poloha bola Uspesne zrusena.

6.Zamknutie a odomknutie

P Zamknutie: Kratko stlacte <@> , ked' sa na digitalnom displeji zobrazi "Loc", znamena to,
Ze systém bol zamknuty a stél nemozno zdvihnat ani spustit.

P Odomknite: Stladte a podrite <> na 3 sekundy, ked sa na digitalnom displeji
nezobraazuje ,Loc", znamena to, Ze systém bol odomknuty.

7. Obnovenie

P Ked sa systém vymeni za novl nohu alebo je potrebné obnovit vyrobné nastavenia
parametrov, stlacte a podrzte si¢asne <71 >&<| > na 10 sekilnd, aby sa ozval
dlhy bzuciak a parametre sa obnovili na vyrobné nastavenia a vynutila sa inicializacia.

8. Nastavenie Casovaca

P Stldcajte stcasne tladidld < % >&< % >, kym sa na displeji ovladaca nezobrazi 0,0 h,
potom stladte tlatidlo < T > alebo < | > , aby ste nastavili ¢asova¢ v krokoch
po 0,5 hodiny a po 2 sekundach automaticky ukondili nastavenia.
V tomto ¢ase bude po vypnuti ovlddaca blikat desatinna Ciarka, ¢o znamena, Ze ¢asovac bezi.
Ked’ Casovac dosiahne nastaveny cas, ovladac 5-krat pipne a automaticky sa prebudi.



9. Interné parametre

p Dlho stlacte <&3> na 15 sekdnd, na displeji ovladaca sa zobrazi "S-x"
a "x" blikd ("x" je skupina parametrov). V tomto okamihu stlaéte tla¢idlo <&€3>,
aby ste vstupili do skupiny parametrov a nastavili prislusSné parametre.
Stlacte tlacidlo <7 > alebo < | >, aby ste prepli skupinu parametrov.
Po UspeSnom nastaveni sa stlaéenim <&3> vratte do spusteného rozhrania.

Parametre, ktoré je mozné nastavit, st nasledovné:

a. “S-1” CM alebo INCH
0=CM, 1=INCH

b. “S-2” Nastavenie citlivosti antikolizného senzora
0: znamena vypnuté

1-8: citlivost

1: je najmenej citlivé

8: je najcitlivejsie



10. CHYBOVY KOD

KOD

MOZNA PRICINA

AKCIA

EO1 Hlavné napajacie napatie nad 45V. Skontrolujte hlavné napajanie.
E02 Rozdiel vo vy$ke ty¢e medzi oboma nohami je viac ako 1 cm. | Inicializécia rdmu. Obnovenie operacie.
EO04 Vyskytla sa chyba spojenia alebo komunikacie s ovladacom. Skontrolujte napdjaci kabel ovladaca.
EO5 Senzor narazi na prekazku a prestane fungovat. Uvolhite tlacidlo a restartujte.
EO6 Hlavny napéjaci zdroj sa nepodarilo spustit, pod 20V. XZB;?QE? gf}\éﬂy napajaci zdroj alebo skontrolujte hlavny
EQ7 Ochrana pri chode hlavného napajacieho zdroja pod 20V. Opétovne pripojte napajanie. Obnovenie napajania.
EO8 Ram sa pri chode naklania. Inicializacia rdmu. Obnovenie operacie.
HOT 1. '[eplota motora je'\'/ysok.é.’ . o 1. Poékaj_te, k;’/m’ motor vvy’chlladne.v o
2. Cas chodu prekroci 2 minuty v priebehu 18 minut. 2. Nechajte systém odpocivat aspon 18 minut.
E11 Motor 1 nie je pripojeny. Skontrolujte napajaci kabel motora.
E12 Chyba v kanali odberu priddu motora 1. Zmerite ovladaci box.
E13 Motor 1 je mimo fazy a ma odpojenie fazového vedenia. ﬁéoygr:éﬁjgfmn;?:gf a zistite, Ci pripojenie fazového vedenia
E14 Chyba Hallc'avhi) snimaca n?(thora 1 Skontrolujtev Hallov ls.ignléli
alebo odpojeny Hallov vodic. alebo vymerite napajaci kabel motora.
E15 Skrat vo vnutri motora 1. Vymena motora.
E16 Zablokovany motor vo vnutri motora 1. Inicializacia rdmu. Obnovenie operacie.
E17 Motor 1 beZi nespravnym smerom. Vymerite vodi¢ motora alebo Hallov vodic.
E18 Nosnost motora 1 je nad limitom. Znizte hmotnost odstranenim polozZiek.
E21 Motor 2 nie je pripojeny. Skontrolujte napajaci kabel motora.
E22 Chyba v kanali odberu prddu motora 2. Zmernte ovladaci box.
E23 Motor 2 je mimo fazy a ma odpojenie fazového vedenia. ﬁikeo;_ltr:tl;;jé?mn;?sgr a zistite, &i pripojenie fazového vedenia
E24 Chyba Hallc.Jvh? snimaca m?tora 2 Skontrolujte' Hallov ’s.ign’él ]
alebo odpojeny Hallov vodic. alebo vymerite napajaci kabel motora.
E25 Skrat vo vnutri motora 2. Vymerite motor.
E26 Zablokovany motor vo vnitri motora 2. Inicializacia rdmu. Obnovenie operécie.
E27 Motor 2 bezi nespradvnym smerom. Vymerite vodi¢ motora alebo Hallov vodic.
E28 Nosnost motora 2 je nad limitom. Znizte hmotnost odstrdnenim poloZiek.
E40 Ovladacia skrinka je sériovo odpojena. Skontrolujte pripojovacie vodice.
E41 Chyba v sériovom signéii. ﬁgg?ggﬁlg{(tﬁniﬂ?ojovacie vodice alebo vymernte
E42 Chyba EEPROM. Zmerite ovladaci box.
E43 Chyba v protikoliznom snimacdi. Zmefite ovladaci box.
E91 Motor 1 a motor 2 nie su pripojené. Skontrolujte dva pripojovacie vodi¢e motora.




